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Controle Systémes a microprocesseurs ... (01h30min)
Un seul document est autorisé est le jeu d’instructions

Questions de cours : (08 points)

Le 6800 possede deux lignes d’interruption prioritaire et normale. ol 0 [ ies
1. Qu’est ce qu'une interruption prioritaire ? RALT —>1 2 ® [oee
2. Donner la broche du circuit ci-contre qui la représente. o e
3. Donner alors son vecteur. T w2
4. Donner les étapes suivies lors d'une interruption prioritaire sous NG T | o
2 NMi—>{ 6 3% -
forme de schéma.
BA<—7 34 —R/IW
7 7 . . veC— 8
5. Qu’est ce qu'une interruption normale ? ) (ﬂ—_—> W
6. Donner la broche du circuit ci-contre qui la représente. 5
7. Donner alors son vecteur. a01( s 22 ::}um
8. Donner les étapes suivies lors d'une interruption normale sous forme i

de schéma.
Microprocesseur Motorola 6800

Exercice 1: (06 points)

On veut écrire un programme qui réalise I’addition (F23D + 34F0) illustrée par la

figure ci-contre : Partie haute 1 Fl oo
Partie basse 1 3D 0oo1
Pour faire ceci, vous suivez les étapes suivantes : Partie haute 2 H o002
- Charger un registre par : Partie basse 1. Partie basse 2 Fo 0003
- Additionner avec : Partie basse 2 en considérant la retenue intermédiaire.. 0004
- Ranger le résultat dans I’adresse [0007]. 0005
0006
.1s . ’s . P 0007
- Utilisez le registre d’index et un branchement afin de créer la boucle.
- Recharger le registre par : Partie haute 1.
- Additionner avec : Partie haute 2 en considérant la retenue intermédiaire. 1 €— Retenue intermédiaire
- Ranger le résultat dans 1’adresse [0006]. F2 35D
34 FD
- En fin de ce programme on veut considérer la retenue finale, vous 127 2D
procédez comme suit : T
- Tester le flag C.

- SiC=1alors: la case mémoire [0005] est incrémentée. Retenue finale

- Sinon: Rien faire.

Exercice 02 : (06 points)

Ecrire un programme en Assembleur 6800 qui permet de calculer les vingt (20) premiers termes de la série définit par:
Un1=Un+2 avec: U=l

les termes de la série doivent étre rangés a partir de ’adresse mémoire [0000].

N.NASRI ...



Université : Kasdi Merbah Ouargla Année Universitaire : 201 7/ 2018

Faculté : F.N. T LC Spécialité : 1ere Master Instrumentation
Département : Electronique et télécommunications Module : Systemes a Microprocesseurs

Solution du Contréle Systémes a microprocesseurs

Questions de cours : (08 points)

1. Interruption prioritaire :
Une interruption est un arrét temporaire de l'exécution normale d'un programme informatique par le
microprocesseur afin d'exécuter un autre programme appelé routine d’interruption.
L’interruption prioritaire appelée aussi NMI : Non Masquable Interruption est une interruption qui_ne peut pas
étre masquée par l'indicateur I, c'est-a-dire : quelque soit la valeur de I (I =0 ou I = 1), I'interruption est exécutée.

2. Broche du circuit ci-contre qui la représente : Broche 6 ( NMI )

3. Vecteur d’interruption : FFFC et FFFD.

4. Schéma d’une interruption prioritaire :

NMI

|

Empiler PC, CCR, A, B et X

Mettre I=1

A\ 4
Charger PC par FFFC et FFFD

\ 4

Exécuter la routine d'interruption

\ 4
Récupérer PC, CCR, A, B et X

\ 4

Reprendre 'exécution du programme principal

5. Interruption normale :
Une interruption est un arrét temporaire de I'exécution normale d'un programme informatique par le
microprocesseur afin d'exécuter un autre programme appelé routine d’interruption.
L’interruption normale appelée aussi IRQ : elle peut étre masquée par l'indicateur I, c'est-a-dire : L’état de la
ligne IRQ est testé ou ignoré par le microprocesseur selon la valeur de l'indicateur I (Flag I appelé masque
d’interruption du registre CCR).

6. Broche du circuit ci-contre qui la représente : Broche 4 (IRQ)

7. Vecteur d'interruption : FFF8 et FFF9.
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8. Schéma d’une interruption normale.

Non
Instruction

achevée ?

Oui
—> Ignorer l'interruption

Non

Empiler PC, CCR, A, B et X

Mettre I=1

\ 4
Charger PC par FFF8 et FFF9

A 4

Exécuter la routine d'interruption

RTI
A\ 4

Récupérer PC, CCR, A, B et X

A 4

Reprendre I'exécution du programme principal




Université : Kasdi Merbah Ouargla Année Universitaire : 201 7/ 2018

Faculté : 7N, T..C Spécialité : 1ere Master Instrumentation
Département : Electronique et télécommunications Module : Systémes a Microprocesseurs

Solution du Contréle Systémes & microprocesseurs (suite)

Exercice 1: (06 points)

;$0001 DB $F2
;50002 DB $3D 1 €— Eetenue intermédiaire
;$0003 DB $34 F23D
;$0004 DB $F0 34 FO
1277
LDX #$0002 T
CLC
Retenue finale
Loop:
LDAA $00,X F 4
, RAM
ADCA $02,X
TAA X Qoan an -

5 305 am Fz2 o

ooz b =
DEX Q003 4
CPX #$0000 gggg 51'3 4
BNE Loop g~ 27

oa7 20 -
BCC Sortir Qoog i
INC $0005 0003 0o

ooos 00
Sorti Qooe an -

ortir: = = y

END

Exercice 02 : (06 points)

20 termes ... en hexadécimal : (14),

FATLTITUESLLUNS INILETNE W Doy -ﬁé'. Editeur MDT...I = 1 |E| T 2‘5 1 F RAM .F_
Mise & jour Edition oao m o~
PCIFCoF  $jooo0 J o
B ooz 05
‘END M W & d 0003 07 e
) 0004 09
:$0000 DB $01 o o s
\\ LDX #50000 000§ 0D
— ) 0007 OF %
A 29 loop: oooe 11 <
. LDAA $00,X oons 13
oone 15 <+
ADDA #$02 e 13
U AL STAA S01,X oooc. 19 L
oo 18 -
B 00 INX QOOE 1D
| CPX #50014 000F  1F
oo 211
BME loop
ool 23
‘11DDD1DD END oMz 2 %
ooa 27
HINZVC oot4 29 )
Madifie [INS [ MUK B oS oo
Y J ome oo
X 0014 a7 00 -
_




