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Ex03:
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c- Pu=CuxΩt = (FxR)x(V/R)= FxV  

    4800 11.10 8800 W
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π
= × = × = × × = . Étant donné que le rendement du treuil 

est de 1, cette puissance utile est la puissance en sortie du moteur et celle à la sortie du treuil. 
 

d- Afin de déterminer la vitesse de rotation du moteur, déterminons d'abord la vitesse de 
rotation du tambour du treuil. Lorsque la charge monte de V mètre en 1 seconde, le tambour 
du treuil tourne d'un nombre de tour égal à V divisé par la circonférence du tambour : 
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Le moteur tourne 20 fois plus vite (le treuil est un réducteur de vitesse qui permet 
d'augmenter le couple, c'est l'analogue d'un transformateur abaisseur de tension avec la 
tension grandeur analogue de la vitesse et l'intensité grandeur analogue du couple). 
Donc, le moteur tourne à 20 x 0,9166=18,33 tr/s = 1100  tr/min. 
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=8800/(2.π.18,33) = 76,4 Nm 
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